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(x1 —tp)tg 7=y

Dla przyblizonego 7 odczytujemy z tab-
lic zp oraz tg 7 i wartoéci te wstawiamy do
lewej strony powyzszego réwnania. Otrzy-

f) mujemy w wyniku wielko§¢ y zamiast y,.

Jezeli y > y;, to obieramy 7 mniejsze i
T dotad powtarzamy rachunek, az otrzyma-
U A — - | my y = y;. Wtedy 7 jest szukanym katem
zwrotu stycznej przechodzacej przez punkt

Rys. 1.159 Py.

10. Normalna do klotoidy przez dany punkt

Czasem wypadnie réwniez poszukiwaé punktu przecigcia P normalnej popro-
wadzonej do klotoidy z punktu Pi. Jak wynika z rysunku 1.160, we wlasciwym
punkcie P, z uwagi na to, ze ¢ = 90 + 7, powinna zachodzi¢ ré6wnos¢

tgrtge=—1

Rys. 1.160

Dla kazdego innego punktu bedzie
tgr'ctge’ T 1=4d.

Po podzieleniu wigc wspdtrzednych punktu P; przez parametr g obieramy na
klotoidzie jednostkowej mozliwie bliski punkt P’, odczytujemy dla niego z tablic
jednostkowych wspotrzedne (x’, y'), obliczamy tg 7’ i tg ¢’ i przesuwamy punkt P’
dotad, az otrzymamy d = (. Nastgpnie — podobnie jak poprzednio — mnozymy
otrzymane wspolrzedne przez parametr a.

1.26.4. Nawiazanie elementow trasy krzywoliniowej do osnowy
realizacyjnej

Dla tras projektowanych bezpoSrednio w terenic osnowa realizacyjna, stuzaca
do wytyczenia na gruncie punktéw gtéwnych i punktéw posrednich trasy, jest ciag
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